JO GYAKORLAT GYUJTEMENY
a hazai és svajci partnerintézmények j6 gyakorlataibdl
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A j6 gyakorlat
cime/megnevezése

Arc- és maszkfelismeré robot — Projektalapu
mesterséges intelligencia fejlesztés kdozépiskolaban
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Cél

A j6 gyakorlat célja, hogy a tanuldk valédi fejleszt6i
koérnyezetben, csapatmunkaban valdsitsanak meg
egy mikodd mesterséges intelligencian alapuld
robotot, amely képes arcokat, maszkokat észlelni,
felismerni és az eredmény alapjan cselekvéseket
végrehajtani.

A projekt céljai:

- Al-technolégiak gyakorlati megismerése (OpenCV,
Python)

- Robotikai és szenzorvezérlési alapismeretek
fejlesztése

- Csapatmunka, projektmédszer, mérfoldkovek
betartasa

- Valés mérnoki problémak atélése és megoldasa

A gyakorlat tamogatja a projektalapu oktatast a teljes
fejlesztési életciklus bejarasaval

Célcsoport/korosztaly

10-12. évfolyamos technikumi tanulék (informatika
és tavkozlés agazat).

Bevonhatd: szoftverfejleszték, mechatronikusok,
digitalis tartalomgyartok.

A tanari mentoralas elengedhetetlen.

Id6keret

A projekt id6tartama: 1 félév.

Ajanlott felosztas:

1. hét — Projektcélok, szerepkorok

2-4. hét - Python + OpenCV alapok

5-8. hét - Robot platform épitése

9-11. hét - Al integracio, tesztelés

12-14. hét - Finomhangolas, dokumentacié
15. hét - Bemutaté (Demo Day)

Agazat/agazatfiggetle
n - a j6é gyakorlat
egyedisége, hozzaadott
értéke

Agazati kapcsolddas: informatika, robotika,
mechatronika.

Hozzaadott érték:

- Valés Al alkalmazasa kozépiskolaban

- Tobb agazat integralasa egy projektben

- Magas tanuldi motivacio

- Szegedi Egyetem Innovativ Informatika orszagos
versenyen elért bronzérem




Tartalom: a jo gyakorlat
részletes leirasa

El6készités:

- Csoportok kialakitasa (3-4 f6)

- Eszkozlista: Raspberry Pi, kamera modul,
motorvezérld, robotvaz

- Szerepkorok: programozo, elektronikai felel8s, gépi
latas felel6s, dokumentacio

Projektmenet:
1. Python és OpenCV alapozas
2. Robot platform épitése:

- Motorok, szenzorok, kamera bekotése
3. Al integracio:

- Arc/mask detektalas valds idében

- Robot mozgasvezérlés a felismerések alapjan
4. Tesztelés:

- Pontossag javitasa, fényviszonyok kezelése
5. Dokumentéacio és bemutatd:

- Prezentacio, technikai leiras

- Bemutaté az iskola el6tt

Tapasztalatok:

A tanulék motivacidja végig magas maradt. A
hibakeresés valds fejlesztéi élményt adott, és a
csoportmunka soran jelentdsen fejlédtek szocialis és
szakmai készségeik.

Helyszin

- Informatikai labor

- Mlhely / technikai terem

- Iskolai folyosodk és terek valds teszteléshez
- Bemutaté: projektorral felszerelt tanterem
- Részben otthoni munkavégzés

Sziikséges eroforrasok,
az adaptalas feltételei

Személyi:

- Al/robotika mentorald oktaté

Targyi:

- Raspberry Pi

- Kamera modul

- Motorvezérld, robotvaz, szenzorok, (Arduino)
- Python + OpenCYV, GitHub

Egyéb:

- Tesztterulet




